Programmknopf P1 - Funktion

Hinweis: Wenn Endlagen eingestellt sind, drticken Sie kurz P1. Der Motor wird kurze Fahrtbewegungen ausfthren.
— Sollten keine Endlagen eingestellt sein, wird der Motor keine Reaktion zeigen.

Motor lauft kurz,
: Knopf loslassen,
" LED leuchtet

ey

Der Empfanger ist nun
im Anlernmodus

Bi-Directionaler Empfénger r

| | s |
BEdIenungsan‘EItung Spannung 2 Sekunden

einschalten P1 driicken

Motor lauft kurz,
Knopf loslassen,

Artikelnummer: PRO-ME-ROB : S LED blinkt 2x

ﬁ wird keine Funksignale mehr entgegennehmen.
Fi EHSChaﬂen L) — Driicken Sie den P1 oder schalten Sie die Spannung
g aus und wieder ein, um die Funktion zu deaktivieren.

= Kompatibel im externen Schaltern

Funkmodus verriegelt. Der Empfanger

Spannung 6 Sekunden
= Funkempfanger einschalten P1 driicken
B Hinderniserkennige =~ S E SRR SRR SRS RS RS R RS R R R R R R S R R R
m Schrittmodus Motor luft kurz
: : Knopf loslassen,
m Einstellungsspeicher LED blinkt 3
= Prozentuale Kontrolle (Endlagen missen angelernt werden) o # Schalter Drehrichtung geandert
= Wecheselstrom 185V~250V
= Funk und Standard Motoren kdnnen gesteuert werden Spannung 10 Sekunden
= Maximale Ausgangsleistung: 220W einschalten P dricken
PRO-ME-ROB = Funkfrequenz: 433.9M\M TS - - - - - - - - ---ST-TTTSTTTTTT T
m Fin Empfdnger kann bis zu 10 Kandle speichern Motor lauft kurz
| Knopf loslassen,
“ LED blinkt 4x

o # o ﬁ Auf Werkseinstellung zurtick gesetzt
Jicisseit]

Passende Moroten

Passende Sender

Spannung 14 Sekunden
' : . . einschalten P1 drucken
Sender anlernen
e Hoch PROFI-LINE 40mm Standard-Motoren Hinwels; Wahrend des Vorgangs miissen die Eingaben innerhalb von 10 Sekunden erfolgen, sonst wird die Einstellung verlassen:
el 3 >topp Methode Eins
e Runter I ——— Der Motor féhrt 2 mal
PROFI-LINE 60mm Standard-Mot | T D blnkmal
; Programm- gr _'__ 5| ] LUt L b ilial - # — * Der Sender ist erfolgreich angelernt
Knopf (P2) A
X Spannung STOPP fiir 2 Sekunden
' ' L PROFI-LINE Bi-Direktionale-Motoren elnschalten
PROFI-LINE Handsender Rickseite | s = = = = T s s s s s s
(Beispiel) Methode Zwei

Hinweis: Sender @ ist angelernt, wahrnend kD angeledrnt wird.

Motor fahrt einmal, Motor fahrt einmal, Motor fahrt zwei mal,
AﬂSCh ‘ uss _ ] LED blinkt einmal LED blinkt einmal LED blinkt drei mal

o ) O Der Sender b ist
Hinweis: Programmknopf / L) - * P2 * P2 * P2 & * erfolgreich angelernt

der Anschluss fir externen Schalter ist starker Strom; (P1) a a

Wenn die stromfuhrende Leitung des externen Schalters

die Leitung S1 verbindet, bedeutet dies die Aufwartstaste Spannung & anliender Z anliender Z anliender

des externen Schalters; Wenn die stromfiihrende Leitung s T . . .
des externen Schalters die s2-Leitung verbindet, bedeutet S B

Methode Drei

Hinwels: Sender &l ist angelernt, wahrnend b angeledrnt wird.

dies die Abwartstaste des externen Schalters

Eingangsleitung Abwartsleitung
L1 externer Schalter Motor fahrt einmal, Motor fahrt einmal, Motor fahrt zwei mal,
Fingangsleitung Aufwartsleitung . LED blinkt einmal LED blinkt einmal LED blinkt drei mal hiorior ks
externer Schalter externer Schalter * = 2 # P 2 # — * _
Eingang Abwartsleitung . d ad b erfolgreich angelernt
Neutralleiter Motor
Motor Aufartsleitung Spannung P2 am Sender P2 am Sender STOPP fur
Neutralleiter Motor einschalten X1 X1 2 Sekunden
1 2.
Automatische Motorschutzabschaltung
Methode Vier Hinweis: 1. Wenn der Motor fir ldnger als 4 Minuten dauerhaft lauft, stoppt dieser zum Eigenschutz. M“t”fﬁh”
Hinweis: Sender kD soll angelernt werden. 2. In der Werkseinstellung ist diese Funktion aktiv. L?[.;EI!JT'HI'&
in :
Motor fahrt LED leuchtet Motor fahrt zwel mal, drei mal Automatische
einmal B LED blinkt drei mal Motor f3hrt einat Mitor FéhiE i o Motorschutz-
Der Sender by ist e ghi L Cmndl, abschaltung
T b * erfolgreich angelernt An jeder LED blinkt einmal LED blinkt einmal I ict aktiv
_. | osion g (P2 (v (= -Pl cinmal, |
Spannung P1 fiir P1 loslassen STOPP fir L LED leuchtet Automatische
einschalten 2 Sekunden 2 Sekunden P2 X1 Runter x 1 STOPP x 1 # Motorschutz-
abschaltung
R — : ist inaktiv
Modus fiir Bi-Direktionale Motoren .
Endlagen loschen
Hinweis: Im Werkszustand ist der Bi-Direktionale Modus gesetzt
Bi-Direktionale Motoren: STALL PROTECITON und prozentuale Kontrolle eingeschaltet Fahrt einmal, Fahrt einmal, Fihrt zweimal,
Normale Funk-Motoren: Keine prozentuale Angabe : LED blinkt einmal LED blinkt einmal LED leuchtet
Motor fahrt zwei mal, * * * * Alle Endlagen
LED blinkt drei mal L] P2 e P2 sind geloscht
Motor fahrt Motor fahrt # Standard-Modus
einmal einmal Spannung P2 x 1 Runterx 1 P2x1
: einschalten
. * P2 * - * P2 »I Motor fahrt einmal, .
LED leuchtet Sender |oschen
P2x1 Hoch x 1 P2x1 Gine b
* Bi-Direktionaler-Modus _ .
Spannung Einen Sender loschen:
ol Hinweis: Sender @ und b sind angelernt. Sender b soll geloscht werden.
Fahrt einmal, Fahrt einmal, Fahrt zweimal,
LED blinkt einmal LED blinkt einmal LED blinkt dreimal

Fahrtrichtung andern

' Sender b
ist geloscht

P2 P2 P2
g p P2 o P2 mp P2

Hinweis: Sollte Ihr Motor in einer Weise eingebaut sein, die nicht der

wie vorgesehen entsoricht, zB. Hoch lasst den Behang abwarts fahren, so kbnnen Sie wie folgt die Richtung andern. Spannung P2 x1 P2 x 1 P2 x1
Motor fahrt einschalten
‘ =T - | e e i i e e R il i e R R e R e R R o e e R e e
. * AN |+ v * Lauftrichtung erfolgreich ge&ndert Alle Sender [0schen:
Fahrt einmal, Fahrt einmal, Fahrt zweimal,
Hoch + Runter far LED blinkt einmal LED blinkt einmal LED blinkt dreimal
Spanr:l ul?g 2 Sekunden dricken ; Alle Sender sind
S - * P2 * = * P2 # geloscht. Die Endlagen
bleiben gespeichert.
Prozentuelle Kontrolle (Bi-Direktionaler Modus) fnriion P2 STOPPx P2
Hinweis: 1.: Zuerst miissen die oberne und unteren Endlagen des mechanischen Motors eingestellt werden.Koppeln Sie den Sender anlernen und den einschalten
Motor zwei mal jeweils an die obere und untere Endlage fahren (wahrend des Vorgangs den Motor nicht maunell oder durch Hindernisse stoppen). : : N :
Der Empfanger wird speichert die Endlagen und errechnet den prozentualen Fahrtweg (per App oder Sender). Hlndemlserkenn U ”8 (BI'DIrEktlona ‘Em Moto r'MOdUS)
2. Sollte der Motor zu lange fahren und die thermische Endabschaltung einsetzen, missen eventuell die Endlagen neu angelernt werden. _ ) _
3. Sollte der Motor nicht an der gewiinschten Position halten, driicken Sie fiir 2 Sekunden die Stopp-Taste.So kann die gewiinschte Position Hinderniserkennung & Stopp / Rebound Funktion
automatisch angefahren werden.. Hinwels: 1. Innerhalb von 2 Sekunden nachdem der Motor anfahrt, erkennt der Motor kein Hindernis. Fahrt zweimal,
A Nur, wenn die virtuelle Prozentual Kontrolle angelernt wurde, wird diese auch in der App funktionieren. # M, CEENTSEIS UG S5t . MUK TS EXRENINING MILTEO0IG: SR CNBESEalES LED blinkt dreimal o 4erniserkennung
Fahrt einmal, Fahrt einmal, ' its te?ﬁ gp;fhnaﬂﬁn
[wischenposition anlernen J LED blinkt einmal LED blinkt einmal
Nachdem die obere Motor fahrt einmal, Motor fahrt einmal, Motor fahrt zwei mal, = ' P2 ' gl . i ' I Fahrt einmal,
und untere Endlage LED blinkt einmal LED blinkt einmal LED blinkt drei mal Die gewiinschte LED leuchtet Hinderniserkennung
angelertn ist, fahren P2 * —_— * —_— * Iwischenposition Spannung P2 x1 Runter x 1 Runter x 1 # & Stopp-Funktion
Sie die gewiinschte ist gespeichtert. einschalten ist ausgeschaltet

Iwischenposition an. P2 x 1 STOPP X 1 a1t S I T

Hinderniserkennung Ein- / Ausschalten ; .
Fahrt zweimal,

Hinweis: In der Werkseinstellung ist dieser Modus ausgeschaltet. LED blinkt dreimal

[wischenposition entfernen Hinderniserkennung

ist eingeschaltet

:

Fahrt einmal, Fahrt einmal,
Motor fahrt einmal, Motor fahrt einmal, Motor fahrt einmal, | LED blinkt einmal LED blinkt einmal
Mﬁglich LED blinkt einmal LED blinkt einmal LED leuchtet Die gewiinschte - ' P2 ' _ ' V . I N
an jeder # P2 * — » — » Iwischenposition [EDrIt Elﬂl:Ttlat,
Position ist geloscht. euchte . .
P2 x 1 St 1 Runter x 1 Hinderniserkennung
P x 1 STOPP X 1 STOPP X 1 Spannung ! i e — ausgeschaltet

einschalten




